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L. (eds) Recent Results on Time-Delay Systems. Advancesin Delays and Dynamics,
vol 5. Springer, pp. 89-105, 2016

4. Wen Yu, Luenberger Observer Design for Uncertainty Nonlinear , J.B. Clempner
and W. Yu (eds.), New Perspectives and Applications of Modern Control Theory,
Springer-Verlag, pp. 29-44, 2017

5.1.4. Libros especializados que cubran el trabajo del investigador,

publicados por una casa editorial reconocida
1. Rafael Martinez-Guerra, Christopher Diego Cruz-Ancona, Algorithms of
Estimation for Nonlinear Systems, A Differential and Algebraic Viewpoint,
Springer,ISSN:1860-0832, 2017

5.2. PRODUCTOS DE DESARROLLO

5.2.6. Divulgacion Cientifica
d) Reseiia de articulos e) Cartas al editor
J.A.Leon,

1. Numerical solution of the homogeneous Neumann boundary value problem on
domains with a thin layer of random thickness. Journal of Computational Physics
(2017), 330: 943-959pp, de M. Dambrine, I. Greff, H. Harbrecht, B. Puig. En:
Mathematical Reviews (2017-04-19). Nimero de resefia: MR3581500.

Martha Rzedowski Calderdn,
1. Resefias para la AMS (American Mathematical Association):
2. Resena 3 566 522 Hellmann;2017-04-11

Gabriel Villa Salvador
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10.

11.

12.

Cartas al editor (Resefias de Articulos):, Mathematical Reviews (American
Mathematical Society):

3508576 Ueki, Jun (31 de agosto de 2016) (MR3508576), Resena del Articulo:
MR3508576 Ueki, Jun, On the Iwasawa [--invariants of branched Zp$--covers,
Proc. Japan Acad. Ser. A Math. Sci. 92 (2016), no. 6, 67-72.

3540954 Bockle, Gebbard; Gvirtz, Damian (14 de noviembre de 2016)
(MR3540954), Resena del Articulo: MR3540954 Bockle, Gebhard; Gvirtz,
Damién Division algebras and maximal orders for given invariants, LMS J.
Comput. Math. 19 (2016), suppl. A, 178-195.

Caputo, Luca; Vinatier Stéphane (9 de diciembre de 2016) (MR3550860),
Resefia del Articulo: MR3550860 Caputo, Luca; Vinatier, Stéphane, Galois
module structure of the square root of the inverse different in even degree tame
extensions of number fields, J. Algebra 468 (2016), 103-154.

3595489 Nguyen Ngoc, Dong Quan (23 de marzo de 2017) (MR3595489),
Resefia del Articulo: MR3595489 Nguyen Ngoc, Dong Quan, Function-field
analogues of Bang--Zsigmondy's theorem and Feit's theorem, Indiana Univ. Math.
J. 65 (2016), no. 6, 2081-2124.

3634286 Greither Cornelius; Kurihara Masato (12 de junio de 2017)
(MR3634286), Resena del Articulo: MR3634286 Greither, Cornelius; Kurihara,
Masato, Fitting ideals of Iwasawa modules and of the dual of class groups, Tokyo J.
Math. 39 (2017), no. 3, 619-642., Zentralblatt fiir Mathematik/Mathematics
Abstracts

DE066414740 Ostafe, Alina (15 de noviembre de 2016) (Zbl 1355.11103),
Resefia del Articulo: Zbl 1355.11103 Ostafe, Alina, On some extensions of the
Ailon-Rudnick theorem, Monatsh. Math. 181, No. 2, 451-471 (2016).

DE066466685 Andrade, Julio C.; Bae, Sunghan; Jung, Hwanyup (15 de
noviembre de 2016) (Zbl 1355.11072), Resena del Articulo: Zbl 1355.11072
Andrade, Julio C.; Bae, Sunghan; Jung, Hwanyup, Average values of L-series for
real characters in function fields, Res. Math. Sci. 3, Paper No. 38, (2016).

DE061952610 Bley Werner; Debeerst Ruben (17 de febrero de 2017) (Zbl
1359.11094), Resena del Articulo: Zbl 1359.11094 Bley, Werner; Debeerst,

Ruben, Algorithmic proof of the epsilon constant conjecture, Math. Comput. 82,
No. 284, 2363-2387 (2013).

DE066650363 Milne James S. (27 de febrero de 2017) (Zbl 1368.11002),
Resefia del Articulo: Zbl 1368.11002 Milne, James S., The Riemann hypothesis
over finite fields - from Weil to the present day, Ji, Lizhen (ed.) et al., The legacy of
Bernhard Riemann after one hundred and fifty years. Volume II. Somerville, MA:
International Press; Beijing: Higher Education Press, Advanced Lectures in
Mathematics (ALM) 35, 2, 487-565 (2016).

DE066840063 Donc Quan, Nguyen Ngoc (30 de marzo de 2017) (Zbl
1364.11147), Resena del Articulo: Zbl 1364.11147 Dong Quan, Nguyen Ngoc,
Function field analogues of Bang-Zsigmondy's theorem and Feit's theorem, Indiana
Univ. Math. J. 65, No. 6, 2081-2124 (2016).

DE066975707 Pellarin Federico (19 de abril de 2017) (Zbl 1368.11103), Resena
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13.

14.

15.

16.

17.

del Articulo: Zbl 1368.11103 Pellarin, F., A note on certain representations in
characteristic p and associated functions, J. Number Theory 176, 420-438 (2017).

DE061934793 Jung Hwanyup (18 de mayo de 2017) (Zbl 1368.11119), Resena
del Articulo: Zbl 1368.11119 Jung, Hwanyup, Hilbert 2-class field towers of
imaginary quadratic function fields, Bull. Korean Math. Soc. 50, No. 3, 1049-1060
(2013).

DE06708154X Ji Qingzhong; Qin Hourong (31 de mayo de 2017) (Zbl
1372.11105), Resena del Articulo: Zbl 1372.11105 Ji, Qingzhong; Qin, Hourong,
Lehmer's totient problem over Fq[x] (Le probléme de Lehmer pour la fonction
d'Euler sur Fq[x]), C. R., Math., Acad. Sci. Paris 355, No. 4, 370-377 (2017).

DE06643478X Virdol Cristian (2 de junio de 2017) (Zbl 1372.11062), Resefa
del Articulo: Zbl 1372.11062 Virdol, Cristian, Drinfeld modules and subfields of
division fields, Houston J. Math. 42, No. 1, 211-221 (2016).

DE067062992 Fedorov Gleb V. (9 de agosto de 2017) (Zbl 1371.11013), Resena
del Articulo: Zbl 1371.11013 Fedorov, Gleb V., On the periodicity of continued
fractions in hyperelliptic fields, Sadovnichiy, Victor A. (ed.) et al., Advances in
dynamical systems and control, Studies in Systems, Decision and Control 69,
141-157 (2016).

DE067751128 Chuang Chi--Yun; Wei Fu--Tsun; Yu Jing (28 de septiembre de
2017)(Zbl 06775112), Resefia del Articulo: Zbl 06775112 Chuang, Chih-Yun;

Wei, Fu-Tsun; Yu, Jing, On central critical values of Rankin-type L-functions over
global function fields, Proc. Lond. Math. Soc. (3) 114, No. 2, 333-373 (2017).

5.2.6 Divulgacion Cientifica

a) Libros de divulgacion publicados por una casa editorial reconocida

1.

Jorge Alvarez Mena, José M. Gonzalez-Barrios M., Jorge A. Leén, Raquiel A.
Lopez M. Modelos en Estadistica y Probabilidad IV, Aportaciones Matematicas,
Comunicaciones, 51, 2017.

c¢) Articulos de revistas de difusion cientifica

1.

Elisa Alés y Jorge A. Leon. Algunas aplicaciones del calculo de Malliavin.
Aportaciones Matematicas, Comunicaciones, 51, 67-98, 2017.

6. ESTUDIANTES GRADUADOS
6.1 MAESTRIA

1.

Carlos Guillermo Valerio Naranjo
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Titulo de tesis: Control de un cuadrirrotor en orientacion y altura en ambientes
exteriores

Director de tesis: M. Bonilla y S.R. Salazar

Fecha de obtencion de grado: 14 de Diciembre de 2017

2. Néstor Abraham Aguilon Balderas
Titulo de tesis: Estabilidad de la ecuacion de Hill. Un enfoque de Sturm-Liouville
Director de tesis: Joaquin Collado Moctezuma
Fecha de obtencion de grado: 10/02/2017

3. José Luis Luna Pineda.
Titulo de tesis: Control en posicién de un motor piezoeléctrico ultrasonico lineal
utilizando observadores Proporcionales Integrales Generalizados.
Director de tesis: Rubén Alejandro Garrido Moctezuma.
Fecha de obtencion de grado: 23/08/2017

4. Benjamin Dominguez Castelazo
Titulo de tesis: Decodificacion de tipos de agarre para Interfaz Cerebro Computadora
con aplicacion en neurorrehabilitacion
Director de tesis: Juan Manuel Ibarra Zannatha.
Fecha de obtencion de grado: 14 de noviembre de 2017

5. Lizbeth Sanchez Flores
Tesis: Algunos Comentarios Sobre el Lema de Gronwall-Bellman para Sistemas
Afines en la Entrada, Enteros y Fraccionarios
Director de Tesis: Rafael Martinez-Guerra
Fecha de Obtencion: 13 Sept/2017

6. Erick Asiain De la Luz
Tema de tesis: Optimizacion de un portafolio de clientes de varianza media en
cadenas de Markov controlables parcialmente observables
Director de tesis: Alexander Pozniak, Dr. Julio Clempner
Fecha de obtencion de grado: 30 de agosto 2017.

7. Jose Francisco Vega Lopez.
Tema de la tesis: Redes Neuronales Recurrentes Complejas para Identificacion y
Control de Sistemas No Lineales.
Director de Tesis: Ieroham Solomon Barouh
Fecha del examen: 11 de Octubre de 2017.
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8. Mario Cesar Maya Rodriguez.
Tema de la tesis: Identificacion y Control de Sistemas Dinamicos No Lineales por
Medio de un Multi-Modelo Neuronal Difuzo Complejo.
Director de Tesis: Ieroham Solomon Barouh
Fecha del examen : 8 de Diciembre de 2017

9. Mario Adrian Lopez Cuellar

Titulo de tesis: "Modelado de un submarino tipo planeador hibrido y aplicacion de
una ley de control para el seguimiento de trayectorias en profundidad , con monitoreo de
temperatura"

Director de tesis: Jorge Antonio Torres Muiioz

Fecha de obtencion de grado: 17/11/2017

10. Jorge de Jesus Morales Mercado
Titulo de tesis: "Contribucion al disefio y construccion de un submarino planeador
hibrido con regulacion en cabeceo y profundidad para muestreo de temperatura"
Director de tesis: Jorge Antonio Torres Mufioz
Fecha de obtencion de grado: 15/11/2017

11. Guillermo Garcia Jiménez
Titulo de tesis: "Circularidad en Iméagenes Digitales"
Director de tesis: Petra Wiederhold Grauert
Fecha de obtencion de grado: 10/11/2017

12. Mario Lopez Pacheco
Titulo de tesis: Identificacion de sistemas no lineales con redes neuronales
convolucionales
Director de tesis: Wen Yu
Fecha de obtencion de grado: 20/08/2017

13. Erick Garcia Lopez
Titulo de tesis: Desarrollo de un sistema de rehabilitacion
Director de tesis: Wen Yu, Xiaoou Li
Fecha de obtencion de grado: 20/08/2017

6.2 DOCTORADO

1. Filiberto Munoz Palacios
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Titulo de tesis: Control adaptable y robusto para simple y multiples vehiculos aéreos
no tripulados

Director de tesis: M. Bonilla y S.R. Salazar

Fecha de obtencion de grado: 22 de Agosto de 2017

2. Aurélien Jean Baptiste Cabarbaye Bouzon
Titulo de tesis: Disefio modilizacion y control de un nuevo tipo de aeronave VTOL
Director de tesis: M. Bonilla y R. Lozano
Fecha de obtencion de grado: 30 de Octubre de 2017

3. Irandi Gutiérrez Carmona
Titulo de tesis: Gruaa bifilar y problemas asociados
Director de tesis: Joaquin Collado Moctezuma
Fecha de obtencion de grado: 17/03/2017

4. Miguel Luis Ramirez Barrios
Titulo de tesis: Atenuacion de vibraciones mediante excitacion paramétrica.
Director de tesis: Joaquin Collado Moctezuma
Fecha de obtencion de grado: 13/12/2017

5. Arturo Diaz Ponce.

Titulo de tesis: Modelado, disefio y control de un sistema de seguimiento solar para
modulos fotovoltaicos de alta concentracion

Director de tesis: Rubén Garrido Moctezuma, Hebertt Sira Ramirez

Fecha de obtencion de grado: 31/01/2017

6. Mario Ramirez Neria.

Titulo de tesis: Control mediante rechazo activo de perturbaciones de sistemas
mecanicos subactuados no lineales.

Director de tesis: Rubén Alejandro Garrido Moctezuma.

Fecha de obtencion de grado: 30/06/201

7. Rafael Stanley Nuiez Cruz

Titulo de tesis: Disefio, Modelado, Construccion, Analisis, Control y Percepcion en
Robots humanoides.

Director de tesis: Juan Manuel Ibarra Zannatha

Fecha de obtencion de grado: 6 de abril de 2017

8. Pablo Vera Bustamante
Titulo de tesis: Autolocalizacion visual para robots méviles y aplicaciones.
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Director de tesis: Juan Manuel Ibarra Zannatha
Fecha de obtencion de grado: 1 de noviembre de 2017

9. Fidel Melendez Vazquez
Tesis: Diagnostico de Sistemas no Lineales de Orden Entero y Fraccionario
Director de Tesis: Rafael Martinez-Guerra
Fecha de Obtencion: 17 Nov/2017.

10. Raheleh Jafari
Titulo de tesis: Control y Modelado con Equaciones Difusas y Numero Z
Director de tesis: Wen Yu
Fecha de obtencion de grado: 24/04/2017

11. Satyam Paul
Titulo de tesis: Analisis sismico bidireccional y control estructural
Director de tesis: Wen Yu
Fecha de obtencion de grado: 28/11/2017

8. PARTICIPACION EN COMISIONES DE EVALUACION, COMITES TECNICOS Y COMITES
EDITORIALES DE REVISTAS

e  Jorge Alberto Leén Vazquez
Comité Editorial de Aportaciones Matematicas de la Sociedad Matematica Mexicana.
Comité Editorial de Mixba'al. Revista Metropolitana de Matematicas.
e J. M. Ibarra Zannatha
- Member of the Editoral Board of the Springer Series on Touch and Haptic Systems.
- Member of the Advisory Board of the AMRob Journal, Robotics: Theory and Applications.
- Revisor de las revistas siguientes:
IEEE Transactions on Mechatronics
Robotics and Autonomous Systems, Elsevier
Computer Methods and Programs in Biomedicine, Elsevier
Mathematical Problems in Engineering, Hindawi Publishing Corporation
- Comité Editorial de la Revista Ingenieria y Desarrollo, Colombia
- Evaluador de Proyectos de Investigacion para la Fundacion para la Educacion y el Desarrollo Social
(FES), Colombia. Proyectos evaluados durante 2017:
- Desarrollo y evaluacion de un sistema multiespectral para el diagnostico y monitoreo de cultivo de
aguacate Hass
- Correccion y calibracion de imagenes multiespectrales e hiperespectrales capturadas desde plataformas
aéreas en un ambiente tropical andino
- Caracterizacion de aguacate Hass para monitoreo de cambios fisioldgicos, produccion, calidad y
diagnostico de plagas y enfermedades usando firmas espectrales
- Desarrollo de plataformas aéreas para aplicaciones de percepcion remota en un ambiente tropical
andino.
- Evaluador de Proyectos de Investigacion (Argentina)

e  Rafael Martinez Guerra
Revisor para las revistas internacionales en el 2017:
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 INTERNATIONAL JOURNAL BIFUCATION AND CHAOS

« MATHEMATICAL PROBLEM AND ENGINEERING

* APPLIED MATHEMATICS AND COMPUTATION

« JOURNAL OF APPLIED MATHEMATICS

+ CONFERENCE ON DECISION AND CONTROL (CDC), 2017.

+ AMERICAN CONTROL CONFERENCE (ACC), 2017.

* Program Chair, CCE, 2017.

« AMCA 2017

PARTICIPACION EN COMITES EDITORIALES DE REVISTAS Y/O EVALUACION

* Guest Editor de NEUROCOMPUTING (JCR)

» Editor Asociado de INTERNATIONAL JOURNAL OF INNOVATIVE RESEARCH &
DEVELOPMENT

+ Editor Asociado ANNUAL REVIEW OF CHAOS THEORY, BIFURCATIONS AND
DYNAMICAL SYSTEMS

» Editor Asociado INTELLIGENT CONTROL & AUTOMATION

e  Solomon Barouh
Revisor de proyectos de CONACYT y de propuestas de estudio internacional;
Revisor de articulos sometidos en revistas de prestigio de la editorial Elsevier, ASME y Springer y
Revisor invitado de congresos de IEEE y IASTED.

e  Sabine Mondié Cuzange
Editor asociado de la revista Systems and Control Letters, Elsevier.
Miembro de la COPEI, 2017.
Vice chair of the IFAC Technical Comittee of Linear systems

e  Alexander Pozniak
Evaluacion de dos proyectos de Ciencia Basica (CONACYT)
- He is Fellow of IMA (Institute of Mathematics and Its Applications, Essex UK)
- Associated Editor of Oxford-IMA Journal on Mathematical Control and Information,
- Kybernetika (Chech Republic),
- Nonlinear Analysis: Hybrid systems (IFAC)

. Wiederhold Petra

- Revisor para Journal of Computer and System Sciences (Elsevier, Special Issue "Discrete geometry and
topology and their applications to imaging sciences"), reviewing periods: March/April and June 2017.

- Miembro del Comité del Programa y Revisor de 3 articulos para ICIVPR 2017 -- Int. Conference on
Imaging, Vision & Pattern Recognition (Febr. 13-14, 2017, Dhaka, Bangladesh), reviewing period: January
2017.

- Revisor de 3 articulos para IWCIA"2017 -- 18th Int. Workshop on Combinatorial Image Analysis" (June
2017, Plovdiv, Bulgaria), reviewing periods: February and April 2017

e Wen Yu.
Associate Editor
IEEE Transactions on Cybernetics
Neurocomputing
Journal of Intelligent and Fuzzy Systems

9. PROYECTOS FINANCIADOS POR AGENCIAS NACIONALES O
INTERNACIONALES DE APOYO A LA CIENCIA

Proyecto: Control e implementacion de un sistema fotovoltaico de alta concentracion.
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Clave: 221240

Vigencia: Marzo de 2015 a Marzo de 2018.

Responsable del proyecto: Rubén A. Garrido Moctezuma.

Participantes: Arturo Diaz, Kevin Lopez, M. en C. Kevin Lopez, Ing. Yves Pérez
Fuente de financiamiento: CONACyT

Monto aprobado: $ 1,826,578.00 pesos.

Proyecto: SMARTMOVE (Smart orthotic device to improve movement capacity of patients suffering from
spasticity)
Programa: Foncicyt (proyecto No. 267734)
Instituciones Participantes:
RWTH Aachen University (Dra. C. Disselhorst Klug)
Instituto Nacional de Rehabilitacion (Dra. Josefina Gutiérrez)
Cinvestav (Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha)
Vigencia: enero 2017 -- diciembre 2019

Proyecto: SECVA-UAYV (CUR: SA/ZAC/CA/2015/001198)

Programa: PEI-Conacyt

Vigencia: 10/01/2015 - 31/12/2017.

Responsable: Dr. Juan Manuel Ibarra Zannatha.

Participantes: Dr. Alejandro Justo Malo Tamayo, Ing. Mario Fuentes Reyes, Ing. Héctor Aarén Castillo
Tipo: Desarrollo Tecnologico

Empresa: CORETEC

Monto: $935,000

Proyecto: Modelos Estocasticos

Clave del Proyecto: 220303

Vigencia: Diciembre, 2015 a Diciembre 14, 2017

Responsable del Proyecto: Jorge Alberto LEON VAZQUEZ

Participantes en el Proyecto: Elisa Alos (Universitat Pompeu Fabra, Espafia) David Marquez Carreras
(Universitat de Barcelona, Espaiia) Allan Fiel Espinosa (Estudiante de Doctorado, Control
Automatico) Liliana Peralta Hernandez Espinosa (Estudiante de Doctorado, Control Automatico)
Fuente de Financiamiento: CONACyT

Monto Aprobado: $661,500.00 (seiscientos sesenta y un mil quinientos pesos)

Proyecto: Sistemas con retardos y su control: Enfoques frecuencial y temporal

Clave del proyecto: Conacyt CB-2012-180725

Vigencia: Abril, 2013 a Marzo, 2017

Responsable del proyecto: Sabine Mondié Cuzange

Participantes: Dr. Gilberto Ochoa Ortega, Dr. Omar Santos, Dr. Raul Villafuerte Segura, M. en C. Liliam
Guerrero Rodriguez, M. en C. Carlos Cuvas, M. en C. Adrian René Ramirez.

Fuente de Financiamiento: Fondo Sectorial de Investigacion para la Educacion

Monto aprobado: $528,863.00

Proyecto: Ciencias de la Ingenieria. Desarrollo de Sistema de Estabilizacion y Orientacion para Satélites
Atados en Base de Modos Deslizantes Adaptables

Clave: Conacyt 251552

Vigencia:

Responsable del proyecto: Alexander Pozniak

Participantes:

Fuente de Financiamiento: Conacyt

Monto aprobado: $1,470,000.00.
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INFORMACION DE PROFESORES VISITANTES

DIRECCION POSTAL Y ELECTRONICA

Jefatura del Departamento de Control Automatico

Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco
07360 México, DF, México

Tels: (55) 57473736y (55) 5747 3795

Fax: (55) 57 47 39 82

yu@ctrl.cinvestav.mx

Coordinacion Académica del Departamento de Control Automatico
Av. Instituto Politécnico Nacional 2508 Colonia San Pedro Zacatenco
07360 México, DF, México

Tels: (55) 57 4737 34y (55)57 473796

Fax: (55) 57 47 38 12

@qctrl.cinvestav.mx
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